
 

 

 

定压推挽控制器

主要特色 
◼ 输入可承受 瞬态电压

◼ 内置功率 对管

◼ 驱动高度对称

◼ 内置软启动 

◼ 输出短路保护

◼ 过温保护

◼ 封装

◼ 符合 汽车标准

应用范围  
◼ 隔离通信

◼ 小功率隔离

简要描述 
是一款集成了功率 对管的推挽

电源的控制器。内部功率 管的驱动对称

程度高，从而减小推挽拓扑的偏磁程度。适用

于 及以内隔离应用。

该芯片还集成了三项提高可靠性的关键技术，

第一是软启动功能，避免开机时大电流的冲

击而损坏器件，并且保证在 负载模式下带

满载正常启动；第二是集成了输出短路保护，

该保护一致性好，不受电源加工时参数偏差

的影响，也不受高低温测试条件的影响；第三

是过温保护，超出规定的温度范围时，芯片自

动进入休眠状态，若温度再次降低到设定值

时可自动恢复。

典型应用 

典型应用
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额定极限 
耐压

耐压

耐压

工作结温

存储温度

引脚温度（焊接 秒）

引脚配置 

封装的引脚配置

引脚功能 
：芯片电源端口。

：芯片地。

：内置功率 管的漏极，以准

互补的方式（即两个驱动之间存在较小的死

区时间）推挽驱动变压器绕组。在刚启动或者

检测到 管的漏极电压大于 时

芯片变为软驱动，即限定 管的饱和电

流。若持续检测到 管的导通电压大于

，则芯片进入休眠状态，休息时间为

，休息结束后再次重启。
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参数指标 
参数 条件 最小值 典型值 最大值 单位

工作电压

芯片工作电流

欠压锁定时

导通电阻

导通电阻

工作频率

短路保护延迟时间

短路保护休眠时间

开通上升时间 参见图

关断下降时间 参见图

死区时间 参见图

温度保护

温度保护迟滞
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测试信息 

开关特性测试原理图

电路时序图

表 开关特性数据

符号 对应参数 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位

开通上升时间

关断下降时间

死区时间
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内部框图 

准互补

驱动信号

输出短路保护

启动

过温保护

软启动

原理框图 
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工作原理

（ ）推挽变换器

如图 、 所示，推挽变换器是用一个带中间

抽头的变压器，实现原边到副边的能量传递。

推挽变换器的开关周期

推挽变换器的开关周期  
两个功率 管 、 的漏极 、 的

驱动波形如图 所示，两个 管交替导通，

且这两个导通时段的时长相等，并且这两个

导通时段之间还有一小段时间 两个功率

管都不导通。也就是说，两个 管的驱动

电平在时序上是准互补的，即一个管子开通

时另一个管子关断，但是在切换的交越处有

一小段死区时间，以保证两个管子不同时导

通而发生电流倒灌。如图 红色高亮部分所

示，当 导通时，输入电压 驱动一个电

流，经变压器原边绕组的下半部分、 到参

考地，同时副边绕组的感应电动势通过二极

管 给输出电容充电；相同地，如图 所示，

当 导通时，感应电动势通过二极管 给

输出电容充电。如此不断反复，在电源变换器

的副边得到所需的供电电源。

（ ）磁芯磁化

图 为推挽变换器的理想磁化曲线，纵轴为

磁通密度 （又称磁感应强度），横轴为磁场

强度 。当 导通时，磁通从 点推到 点；

同样地，当 导通时，磁通又从 点拉回

点，如此反复产生的磁通密度 与原边绕组

的电压 和 管导通时间 的乘积成比

例，可用下述公式描述：

这个伏秒乘积 定义了每个开关周期

的磁化。如果上述 推 、 拉 阶段的伏秒乘积

不是完全相同的，就会产生小的直流分量引

起磁通的偏移。如果平衡无法恢复，那么磁通

偏移会在接下来的每个开关周期中逐渐增加，

使得磁芯趋于饱和。这种磁通偏移的现象通

常是因为两个功率开关器件的导通电阻或开

关速度不相等引起的。虽然借助半导体集成

电路工艺的高匹配优势，将两个功率器件集

成到同一个晶圆上，使得导通电阻或开关速

度近似相等，但是仍旧会有制造误差，使得导

通时间存在微弱的偏差量。

磁化曲线
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自适应的正温度系数  
所幸的是，功率 管的导通电阻 是

正温度系数的，借助这个特性， 有一

个自修正效应，抑制伏秒不平衡。在两个

管的导通时间存在微弱的偏差量的情况下，

导通时间 较长的那个管子的产生热量相对

较大，管子的温度升高，使 提高，则在

负载不变的导通期间，这个管子的漏源电压

相对较大；如图 所示，原边绕组的电压

满足 ，因此 较大的 会逐渐

减小，以使伏秒平衡恢复。

产品工作模式

有三种工作模式，分别为启动模式，

推挽稳态模式和短路保护模式。在启动模式

中， 为输出电容提供了足够的充电时

间，避免了刚启机时，因输出电容电压过低，

而被误认为输出短路，进而导致启机异常；同

时在启动模式下 管工作一直处于限流驱

动状态， 限流驱动状态 即是 管开通时

的驱动电压被限，使得通过 管的电流被

限定在器件安全范围值内，即原边输出开关

电流，限制为 ，实现系统软启动，从而避

免了过流冲击和发热过大。

在推挽稳态模式中， 管一直处于充分驱

动状态， 充分驱动状态 即 管工作在开

关状态，导通电压非常小，保证了变换器的效

率。

在短路保护模式中，进入休息状态时，会停止

驱动变换器，把在启动模式下所产生的热量

散发掉，之后才会再次返回启动模式。

这三种工作模式可无死角切换，只要出现输

出短路的异常情况，就会在启动模式和短路

保护模式中来回切换，不断循环；当异常情况

消失后，又会自动恢复到推挽稳态模式。全面

保证了变换器的可靠性，同时又不影响变换

器正常工作时的性。

启动模式

在变换器刚启动时输出电容的电压为零，变

换器首先进入的是启动模式，流程示意图如

下图 所示，即：开始→以限流驱动方式驱

动所选 管→检测 管导通电压 、

→判断电压 、 是否大于设定值。

若 、 大于设定值，则累计过压持续

的 时 间 → 判 断 持 续 时 间 是 否 超 出

。若超出，则进入短路模式；

若未超出，则再次选择限流驱动，继续循环。

若 、 不大于设定值，则进入推挽稳

态模式。

以限流驱动
方式驱动
MOS管

累计过压
时间

累计时间是否

 

检测MOS管导
通电压

推挽稳定
模式

短路保护
模式

开始

Y

YN

N

启动模式

( )

启动模式流程图

推挽稳态模式

如果变换器输出没有短路，在启动模式中，输

出电容的电压在不断循环充电中逐渐增加，

等到 管导通电压小于等于设定值时，变

换器就会进入推挽稳态模式，流程示意图如

下图 所示，即：确定 管导通电压小于

等于设定值→以充分驱动方式驱动所选

管→检测 管导通电压→判断电压 、

是否大于设定值。
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若 管导通电压大于设定值，则跳入启动

模式的计时循环；反之，则返回“以充分驱动

方式驱动所选 管”，如此反复地循环。这

就是启动后变换器的正常工作状态， 管

是被充分驱动的，即 管工作于开关状态

下，导通电阻小，损耗小而效率高。

以充分驱动

方式驱动

管

 

检测 管导

通电压

启动模式

循环

推挽稳态模式

推挽模式流程图

短路保护模式

如果变换器输出正处于短路状态，在启动模

式中始终检测到 管的导通电压大于设定

值，那么必然会有累计过压时间超过

的情况，这时芯片会停止驱

动 管，并且开始计算停止驱动 管

的时间，待到计时 后重新开

始工作，返回启动模式。

短路保护模式的流程图如图 所示：确定累

计过压时间次数超过 →停止驱动，开始

计时（休息状态）→计时完毕→返回启动模式。

可见，如果一直处于输出短路状态下，变换器

就会在短路保护模式和启动模式中循环工作。

停止驱动，

开始计时

累计过压时

间 

计时

启动模式

短路保护模式

 
短路保护模式流程图
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应用说明 

应用原理图

 

应用 图

的典型应用如图 所示，可以通过外

部元器件的选择来确定输出电压以及输出电

压范围，输出电压纹波等。

变压器的选择

为防止变压器饱和，其 乘积必须大于

应用的最大 乘积。 提供的

最 大 电 压 是 输 入 电 压 加 上 即

。该电压施加到初级的最 长时

间是指定输入电压下最低频率周期的一半。

因此，变压器的最小 乘积由下式确定

=

将常用 数值代入即可算出最小 乘积

   对于

  对于  

对于小功率带中心抽头的变压器，常见 值

范围为 至 ，面积为 。

我们可以选择 专为 应用设计的变压

器， 低至 ，并且尺寸显着减小，仅

为 。
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即使我们选择的变压器具有合适的 ，合适

的尺寸，但在做出最终决定之前必须考虑其

他重要因素，例如隔离电压、变压器功率和匝

数比。

估算变压器匝比

确定了合适的整流二极管和线性稳压器，就

知道了二极管两端最大压降 ， 的

压降 ，并且所选变压器的 乘积必

须至少为 μ 。此时需要知道其最小匝数

比，才能得到足够大的次级电压，即使减去上

述两个压降还能使推挽式转换器能够在指定

的电流和温度范围内完美运行。并且仍然能

为稳压器提供足够的输入电压以保持稳定。

选定了 ，最小输入电压也可以确定。

导通节点电压

= ×

即 ×

匝比可由 求得，

即
×

例如 转 应用，选用 二极

管， 为 ，负载电流为 。 

控制器电源，最大精度为 ，则

。 

根 据 数 据 表 在

时, 。 

，则可以选择匝比

的变压器。

电容的选择

为使纹波最小，使该电容为 至 。在

具有专用接地层的 层 设计中，将此电

容器放置在靠近 引脚的位置，以最大限

度地减少走线电感。可以在 引脚加上

的电容来提高芯片的瞬态响应并形成

一定的噪声抑制。对于输出电容，在大多数情

况下， 至 范围内的低 陶瓷电

容足以满足要求。

二极管的选择

整流二极管应始终具有低正向电压，以便为

转换器输出提供尽可能多的电压。然而，在

等高频开关应用中使用时，二极管还

必须具有较短的恢复时间。肖特基二极管满

足这两个要求，因此强烈推荐用于推挽式转

换器设计。低成本肖特基整流器

在 正向电流下的典型正向电压为

，适合低压应用和高达 的环境温

度。对于更高的输出电压，例如 及以上，

请使用 ，它可以提供 的耐压。
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性能图表 

输入电压下输出电压和

效率与输出电流的关系

输入电压下输出电压和

效率与输出电流的关系

转 短路 电压波形 掉电，电感电流， ，

输出电压波形

上电，电感电流， ，

输出电压波形

 

输
出

电
压

效
率

η

输出电流

输
出

电
压

效
率

η

输出电流
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订购信息 

器件型号 订货型号 封装 最小包装 工作结温 器件标记

联系电话： 邮箱： 网址：

  

mailto:sales@batelab.com
http://www.batelab.com/
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卷带信息 
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封装信息  
A A2

A1

E1

D
e1

E

e
b

L
L1

θ

R1

R

θ

b1

b

c c1

Base Metal 

With Plating

最小值 典型值 最大值

θ

θ

符号
毫米
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修订历史 

版本 日期 描述 页码

更新

增加订购信息

细化订购信息

优化引脚配置图

进一步细化某些参数指标

增加 参数指标

优化封装信息

增加卷带信息


